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Investigacion en nuevas tecnologias de inspecciéon basadas en
drondtica y deep learning para automatizacion del diagnoéstico y
mantenimiento de infraestructuras energéticas.

N° de expediente ZE-2024/00016 y otros del programa de ayudas de apoyo a la 1+D

empresarial HAZITEK.

Actuacion cofinanciada por el Gobierno Vasco y la Unién Europea a través del Fondo
Europeo de Desarrollo Regional 2021-2027 (FEDER)
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En el marco del proyecto AZTERTUZ se van
a investigar las tecnologias de vanguardia
en el &mbito de la inspeccidn y diagndstico
del estado de conservacion de
infraestructuras basadas en Sistemas
Drondticos, Vision Atrtificial y Deep Learning.

El  objetivo principal del proyecto
AZTERTUZ es posicionar a la industria
vasca como referente en el desarrollo de
tecnologias y soluciones habilitadoras que
posibiliten la oferta y el despliegue de
soluciones totalmente robotizadas vy
automatizadas de inspeccion, diagnostico y
planificacion de las intervenciones de
mantenimiento en infraestructuras
energéticas.Este  objetivo se obtendra
mediante la consecucion de los siguientes
objetivos particulares:

A) Garantizar las tecnologias de vuelo y de
captacion de datos 6ptimas para que, a
través del envio de misiones con
vehiculos aéreos no tripulados
integrando dispositivos de captacion de
imadgenes por tecnologia LiDAR,
fotogrametria, termografia, o una
combinacion de ellas, ademas de la
plataforma omnidireccional de
ultrasonidos por contacto se puedan
adquirir los datos necesarios para
realizar el diagnéstico del activo.

B) Facilitar la identificacion y localizacion
automatica de fallos y anomalias, asi
como el seguimiento de su evolucién, en
zonas con accesibilidad reducida
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mediante tecnologias para deteccion
automatica (imagen), posicionamiento y
visualizacion en modelos BIM e
integracion con sensoérica loT.

Diseflar una plataforma dronética de
vuelo que pueda incorporar diferentes
cabezales roboticos destinados a
realizar ensayos no destructivos (NDT)
en zonas dificilmente accesibles.
Automatizar y objetivar el diagnéstico
del estado de conservacion de los
activos a través del andlisis (ML,
multicriterio) de la informacion

capturada (sensorica loT +
imagen+nubes de puntos).
Generar, visualizar y explotar los

modelos BIM de
mantenimiento  en
digital.

Organizar, priorizar y planificar las
operaciones de mantenimiento en
funcion del indice de gravedad de los
dafios, mediante Analitica de Datos.
Verificar la viabilidad de las tecnologias
mediante aplicacion de entornos de
prueba seleccionados expresamente de
los casos de uso puestos a disposicion

del proyecto.
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inspeccién y
una plataforma




